Hata izleme 353

Surdcu tarafindan olusturulan alarm mesajlan

KOD |ALARM SEBEP YAPILMASI GEREKENLER

2001 |ASIRIAKIM Cikis akim limit Ortam kosullarini kontrol edin.

0308 bit 0 kontroldrii aktif. Kurulum tesisindeki ortam sicakligi 40

(programianabilir Yiiksek ortam °C'yi (104 °F) asarsa yuk kapasitesi

h%tagfonksiyonu sicaklig. azalir. Bkz. bolum Deger kaybi, sayfa
378.

1610 oo .

) Daha fazla bilgi igin, 359. sayfadaki
Surlcu tarafindan olusturulan hata
mesajlar/ boliminde 0001 hatasina
bakin.

2002 | YUKSEK GERILIM | DC asiri gerilim Daha fazla bilgi icin, 359. sayfadaki
0308 bit 1 kontroloru aktif. Surdcd tarafindan olusturulan hata
(programianabilir mesajlar/ boliminde 0002 hatasina
hata fonksiyonu bakin.

1610)

2003 | DUSUK GERILIM DC dustik gerilim Daha fazla bilgi icin, 353. sayfadaki

0308 bit 2 kontrol6ri aktif. Surlcu tarafindan olusturulan hata
mesajlar/ boliminde 0003 hatasina
bakin.

2004 |DIR LOCK Yon degisimine izin 1003 YON parametre ayarlarini
0308 bit 3 verilmemektedir. kontrol edin.

2005 |10 HABERLESME | Fieldbus haberlesme | Fieldbus haberlesme durumunu
0308 bit 4 kesintisi kontrol edin. Bkz. bolim Dahili

lanabil fieldbus'li fieldbus kontroll, sayfa 315,
g}progfrarﬂ anabilir bélim Fieldbus adaptérlii fieldbus
38% 03n0 1sslayonu kontrolii, sayfa 341 veya uygun

' ) fieldbus adaptori kilavuzu.

Hata fonksiyonu parametre ayarlarini
kontrol edin.

Baglantilari kontrol edin.

Masterin haberlesme yapip
yapamadigini kontrol edin.

2006 |All1 KAYIP All analog giris sinyali | Daha fazla bilgi igin, 359. sayfadaki
0308 bit 5 3021 Al1 HATA LIMIT | Sdrici tarafindan olusturulan hata

lanabili parametresitarafindan | mesajlar/ boliminde 0007 hatasina
E}progfran; anabilir tanimlanan limitin bakin.

38531 03”025'1%0“U altina dust.

2007 | Al2 KAYIP Al2 analog giris sinyali | Daha fazla bilgi icin, 359. sayfadaki
0308 bit 6 3022 AI2 HATA LIMIT | 0008 Surlcu tarafindan olusturulan

lanabil parametresi tarafindan | hata mesajlar/ b6limuindeki hataya
E‘progfra”il anabilir tanimlanan limitin bakin.

388'3‘1 03”02553;“” altina diistu.

2008 | PANEL KAYIP Sdrucd igin aktif Daha fazla bilgi igin, 359. sayfadaki

0308 bit 7 kontrol konumu olarak | Surtcl tarafindan olusturulan hata

(programlanabilir
hata fonksiyonu
3002)

secilmis bir kontrol
paneli haberlesmeyi
kesmis.

mesajlar/ boliminde 0010 hatasina
bakin.
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KOD | ALARM SEBEP YAPILMASI GEREKENLER

2009 | CIHAZ ASIRI ISI Sdaruct asiri sicakhgi. | Ortam kosullarini kontrol edin. Ayrica
0308 bit 8 Alarm limiti strdcd tipi - | bkz. bolum Deger kaybi, sayfa 378.

ve boyutuna baghdir. | Hava akimini ve fanin calismasini
kontrol edin.
Motor gucint suricu gucuyle
karsilastirin.

2010 | MOTOR SICAKLIGI | Asir yiik, yetersiz Daha fazla bilgi icin, 359. sayfadaki
0308 bit 9 motor gucl, yetersiz | Surtict tarafindan olusturulan hata

lanabil sogutma veya hatall mesajlar/ bolumunde 0009 hatasina
ﬂg%gfr(‘;"rm ;;‘gn:]" devreye alma verisi bakin.
sebebiyle asiri (veya
3005...3009 / 3503) asin goriinen) motor
sicakligi.
Olculen motor sicakhgt,
3503 ALARM LIMIT
parametresi tarafindan
tanimlanan alarm
limitini asmis.

2011 |DUSUK Motor yiiki, 6rnegin Calistirilan ekipmanda bir sorun olup
YUKLENME calistinlan ekipmaninda | olmadigini kontrol edin.

0308 bit 10 bulunan bir serbest Hata fonksiyon parametrelerini kontrol

(programlanabilir birakma mekanizmasi | gdin.

hata fonksiyonu sebebiyle ok dustik. Motor glictni surtci glicuyle

3013...3015) karsilastirin.

2012 | MOTOR STALL Motor, drnegin asiri Motor yukuini ve surticinin nominal
0308 bit 11 yuk veya yetersiz degerlerini kontrol edin.
(programlanabilir mgtor gukJC_{Jl sebeglyle Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
hata fonksiyonu Z;Igmgktgd%resm © edin.

3010...3012) '

2013 | AUTORESET Otomatik reset alarmi | 31 OTOMATIK RESET parametre

1) 0308 bit 12 grubu ayarlarini kontrol edin.

2018 |PID UYKU Uyku fonksiyonu Bkz. parametre grubu 40 PROSES

1) 0309 bit 1 uyuma moduna girmis. | PID GRUBU 1... 41 PROSES PID

- GRUBU 2.

(programlanabilir

hata fonksiyonu

1610)

2019 |ID RUN Motor Tanima Bu alarm normal devreye alma
0309 bit 2 calistirmasi agik. islemlerine aittir. Striic motor

tanimanin tamamlandigini gésterene
kadar bekleyin.

2021 |STARTizZNi 1 Start izni 1 sinyali Parametre 1608 START iZNi 1
KAYIP alinmadi ayarlarini kontrol edin.

0309 bit 4 Dijital giris baglantilarini kontrol edin.
Fieldbus haberlesme ayarlarini kontrol
edin.

2022 | START iZNi 2 Start izni 2 sinyali Parametre 1609 START iZNi 2
KAYIP alinmadi ayarlarini kontrol edin.

0309 bit 5 Dijital giris baglantilarini kontrol edin.

Fieldbus haberlesme ayarlarini kontrol
edin.
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KOD |ALARM SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
2023 | ACIL STOP ALM Surdcd, acil stop Calismaya devam etmenin guvenli
0309 bit 6 komutu aldi ve 2208 | olup olmadigini kontrol edin.
ACIL YAV ZAMANI Acil stop butonunu tekrar normal
parametresi tarafindan | xonumuna getirin.
tanimlanan rampa
suresine gore stop
yaplyor.
2024 | ENKODER HATA Puls enkoder ve puls Puls enkoder ve baglantisini, puls
0309 bit 7 enkoder araytiz modulli | enkoder arayliz moduliini ve
- arasinda veya modil ve | baglantisini ve 50 ENKODER
(programlanabilir siirlicii arasinda haber- | parametre grubu ayarlarini kontrol
hata fonksiyonu lesme hatasi edin
5003) ' '
2025 |ILK START Motor tanima mikna- | Surtici motor tanimanin
0309 bit 8 tislama acik. Bu alarm | tamamlandigini gosterene kadar
normal devreye alma | bekleyin.
islemlerine aittir.
2026 |GIRIS FAZ KAYBI Ara devre DC gerilimi, | Giris besleme hatti sigortalarini kontrol
0309 bit 9 ﬁksikfgiris besleme edin.
- atti faz1 veya yanmis i & iligini
(programianabilir sigorta nedeniyle sali- E(;rr:?rgleeséeirr]ne kaynagi dengesizligini
hata fonksiyonu nim yapmakta :
3016) - ' Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
DC gerilimi dalgalan- edin.
masi nominal DC gerili-
minin %14'0n0 astiginda
alarm verilir.
2029 | MOTOR BACK EMF | Sabit miknatisli Donen motora start gerekiyorsa, start
0309 bit 12 senkron motor dond- | modu 1'i (OTO), 2101 START
yor, start modu 2 (DC | FONKSIYON parametresiyle secin.
MAGN), 2101 START | Aksi takdirde surtcu, motor durduktan
FONKSIYON paramet- | sonra ¢alisir.
resiyle secildi ve ¢alis-
tirma talep edildi.
Sdruci, donen moto-
run DC akimiyla mik-
natislandirilamayacag!
konusunda uyar! verir.
2035 | GUVENLIMOMENT | STO (Giivenli moment | Giivenlik devresi kesintisi icin

KAPATMA
0309 bit 13

kapatma) talep edildi
ve dogru sekilde
calisiyor.

Parametre 3025 STO
CALISMA, alarma
tepki verecek sekilde
ayarlanmis.

beklenen tepki bu degilse STO
terminalleri X1C'ye bagh guvenlik
devresinin kablolarini kontrol edin.

Farkli tepki gerekiyorsa, 3025 STO
CALISMA parametresinin degerini
degistirin.

Not: Surucu calisirken STO
kullanildiysa calistirma sinyali
resetlenmelidir (O'a gecis).

DRole cikisi alarm kosullarint gostermek igin konfigire edildiginde bile (6rnegin, parametre
1401 ROLE CIKISI 1 =5 (ALARM) veya 16 (FLT/ALARM)), bu alarm bir role ¢ikisi
tarafindan gosterilmez.
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Temel kontrol paneli tarafindan olusturulan alarmlar

Kontrol paneli alarmlari, temel kontrol panelinde bir kod, A5xxx, ile birlikte gosterilir.

ALARM KODU | SEBEP YAPILMASI GEREKENLER

5001 Surdcu yanit vermiyor. Panel baglantisini kontrol edin.

5002 Uyumsuz haberlesme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
profili

5010 Bozuk panel parametre Parametreleri karsidan yuklemeyi tekrar
yedekleme dosyasi deneyin.

Parametreleri yuklemeyi tekrar deneyin.

5011 Surlcu baska bir kaynak- | Strtict kontrolin, lokal kontrol modu olarak
tan kontrol ediliyor. degistirin.

5012 Donus yonu kilitli. Yo6n degistirmeyi etkinlestir. Bkz. 1003 YON

parametresi.

5013 Calistirma engelleme aktif | Panelden ¢alistirmak mimkin degildir. Panel-
oldugu i¢in panel kontrolil | den calistirmadan 6nce acil durum durdurma
devre disl. komutunu resetleyin veya 3 kablolu durdurma

komutunu cikarin.

Bkz. b6lim 3 kablolu makro, sayfa 111 ve
parametre 1001 HAR1 KOMUTLAR, 1002
HAR2 KOMUTLAR ve 2109 ACIL STOP
SECIMI.

5014 Surdcu hatasi nedeniyle Surdcu hatasini resetleyin ve tekrar deneyin.
panel kontroll devre disi.

5015 Lokal kontrol modu kilidi Lokal kontrol kilidini devre disi birakin ve tekrar
aktif oldugu icin panel deneyin. Bkz. 1606 LOKAL KILIT parametresi.
kontrolU devre disi.

5018 Parametre varsayilan Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
degeri bulunamadi.

5019 Sifir disinda bir parametre | Sadece parametre resetlemeye izin verilir.
degeri yazmak yasaktir.

5020 Parametre veya parametre | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
grubu yok ya da parametre
degeri hatali.

5021 Parametre veya parametre | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
grubu gizli.

5022 Parametre yazmaya karsi | Parametre degeri salt okunurdur ve
korumalidir. degistirilemez.

5023 Sdrucu calisirken para- Sdrucuyu durdurun ve parametre degerini
metre dedgisikligine izin degistirin.
verilmez.

5024 Sdrucl gobrevi yerine Gorev tamamlanana kadar bekleyin.
getiriyor.

5025 Yazilim yUkleniyor ya da Karsiya yukleme/yikleme tamamlanana kadar
karsidan yukleniyor. bekleyin.

5026 Deger, minimum limitte Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
veya limitin altinda.

5027 Deger, maksimum limitte Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
veya limitin tUzerinde.

5028 Gegersiz deger Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
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ALARM KODU | SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
5029 Bellek hazir degil. Tekrar deneyin.
5030 Gegersiz istek Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
5031 Surdcu hazir degil, 6rne- Giris besleme kaynagini kontrol edin.
gin, dusuk DC gerilimi
nedeniyle.
5032 Parametre hatasi Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
5040 Parametre karsidan
yukleme hatasi. Segilen Karsidan yiiklemeden 6nce yiikleme islemi
parametre seti mevcut e
gerceklestirin.
parametre yedekleme
dosyasinda bulunmuyor.
5041 Parametre yedekleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
dosyasi bellege uymuyor.
5042 Parametre karsidan Karsidan yuklemeden dnce yikleme islemi
yukleme hatasi. Segilen gerceklestirin.
parametre seti mevcut
parametre yedekleme
dosyasinda bulunmuyor.
5043 Calistirma engelleme yok
5044 Parametre yedekleme Dosyanin sirici ile uyumlu olup olmadigindan
dosyasi hatay geri emin olun.
yuklayor
5050 Parametrenin karsiya Parametreleri karsidan yuklemeyi tekrar
yuklenmesi islemi iptal deneyin.
edildi.
5051 Dosya hatasi Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
5052 Parametrenin panele yik- | Parametreleri kargidan yuklemeyi tekrar
lenmesi islemi basarisiz deneyin.
oldu.
5060 Parametrenin siricuye Parametreleri yuklemeyi tekrar deneyin.
yuklenmesi islemi iptal
edildi.
5062 Parametrenin siuricuye Parametreleri yuklemeyi tekrar deneyin.
yuklenmesi islemi
basarisiz oldu.
5070 Panel yedek bellegine Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
yazma hatasi
5071 Panel yedek bellegini Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
okuma hatasi
5080 isleme izin verilmedi, Lokal kontrole moduna gegin.
¢cunkud surucu lokal kontrol
modunda degil.
5081 Aktif ariza nedeniyle Hatanin nedenini kontrol edin ve hatay
isleme izin verilmiyor. resetleyin.
5083 isleme izin verilmedi, 1602 PARAMETRE KILIDI parametresi ayarini
cunku parametre kilidi agik. | kontrol edin.
5084 Surdcl bir gorevi gercek- | Gorev tamamlanana kadar bekleyin ve tekrar

lestirmekte oldugundan
isleme izin verilmiyor.

deneyin.
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ALARM KODU | SEBEP YAPILMASI GEREKENLER

5085 Kaynaktan hedef suricuye | Kaynak ve hedef sirtcu tiplerinin ayni olup
parametre yikleme islemi | olmadigini kontrol edin, 6rn. ACS355.
basarisiz oldu. Surdcundn tip etiketine bakin.

5086 Kaynaktan hedef surticiuye | Kaynak ve hedef suricu tipi isaretlerinin ayni
parametre yikleme islemi | olup olmadigini kontrol edin. Strlculerin tip
basarisiz oldu. etiketlerine bakin.

5087 Parametre setleri uyumsuz | Kaynak ve hedef surici bilgilerinin ayni olup
oldugundan kaynaktan olmadigini kontrol edin. Bkz. grup 33 BILGILER
hedef surlclye parametre | parametreleri.
yukleme islemi basarisiz
oldu.

5088 Surlcu bellek hatasi nede- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
niyle islem basarisiz oldu.

5089 CRC hatasi nedeniyle kar- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
sidan yukleme basarisiz
oldu.

5090 Veri isleme hatasi nede- Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
niyle karsidan yukleme
basarisiz oldu.

5091 Parametre hatasi nede- Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
niyle islem basarisiz oldu.

5092 Parametre setleri uyumsuz | Kaynak ve hedef sirici bilgilerinin ayni olup

oldugundan kaynaktan
hedef surlcilye parametre
yukleme islemi basarisiz
oldu.

olmadigini kontrol edin. Bkz. grup 33 BILGILER
parametreleri.
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Surdcu tarafindan olusturulan hata mesajlari

KOD |HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
0001 |ASIRIAKIM Cikis akimi, agma
(2310) seviyesini gecti.
0305 bit 0 Ani yik degisimi veya Motor yikund ve mekanik aksamlari
sikisma. kontrol edin.

Yetersiz hizlanma siresi. | Hizlanma suresini kontrol edin (2202
ve 2205). Vektor kontrolu kullanma
olasihgini kontrol edin.

Hatali motor verisi. Motor verilerinin (Grup 99) motor
deger plakasi degerlerine esit oldu-
gunu kontrol edin. Vektoér kontroli kul-
lanihiyorsa, ID run (9910) islemini
gercgeklestirin.

Motor velveya surtcl Boyutlandirmay kontrol edin.

uygulama i¢in ¢ok kicuk.

Hasarli motor kablolari, | Motoru ve motor kablosunu ve

hasarli motor veya hatali | baglantilari (fazlar da dahil olmak

motor baglantisi (yildiz/ | Gzere) kontrol edin.

dcgen).

Surdcu dahili hatasi. Suriclyu degistirin.

Motor bagh olmadiginda

dahi sirtci start komutu

sonrasinda bir agiri akim

hatasi verir (bu dene-

mede skaler kontrol kul-

lanin).

STO hatlarinda yuksek | STO kablolarini kontrol edin ve yakindaki

frekansl guralta. gurdltd kaynaklarini ortadan kaldirin.

0002 |DC ASIRI GER Ara devrede asir DC
(3210) gerilimi. DC asiri gerilim
) acmasiniri 420 V (200 V
0305 bit 1

suruculer igin) ve 840
V'tur (400 V suraculer
icin).

Besleme gerilimi ¢ok
yuksek veya ses paraziti
yapiyor. Girig gucu
beslemesinde statik ya
da gecici asir gerilim.

Statik veya gecici asiri gerilim olup
olmadigini 6grenmek icin giris
gerilimini ve gug¢ hattini kontrol edin.

Surlcu kayan sebeke
kullaniyorsa, DC asin
gerilim hatasi gorulebilir

Kayan sebekede, suriiciden EMC
vidasini sokun.
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KOD |HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER

Yavaslama sirasinda asir

gerilim hatasi gorulurse,

olasi nedenleri sunlardir:

» Asiri gerilim kontrol » Asiri gerilim kontrol cihazinin agik
cihazi devre disi oldugundan emin olun (2005 ASIRI
birakilmis durumdadir. GER KONTRL parametresi).

* Yavaslama slresi cok |+ Yavaslama suresini kontrol edin
kisadir. (2203, 2206).

* Hatal veya dusuk » Fren kiyici ve direncini (eger kullani-
boyutta fren kesici. liyorsa) kontrol edin. DC asiri gerilim

kontrolu, fren kesici ve direnci kulla-
nilirken devre disi birakilmahdir
(2005 ASIRI GER KONTRL para-
metresi). Surdcuyu fren kiyici ve fren
direnci ile tekrar galistirin.
0003 |SURASIR SIC Surucu IGBT sicakhgi
(4210) asirn yuksek. Hata agma
_ limiti sUrdca tipi ve

0305 bit 2 boyutuna baglidir.

Ortam sicakhgi cok Ortam kosullarini kontrol edin. Ayrica

yuksek. bkz. bolum Deger kaybi, sayfa 378.

inverter tizerinden hava | Suriicii lizerindeki ve altindaki hava

akisi saglanamiyor. akisini ve boslugu kontrol edin (bkz.
bolim Sdrticu cevresindeki bos alan,
sayfa 34).

Fan uygun sekilde Fanin calismasini kontrol edin.

calismiyor

Surdcu asir yuklemesi. | %50 fazladan ytklemeye on dakikada

bir dakika boyunca izin verilmektedir.
Daha ylUksek anahtarlama frekansi
(2606 parametresi) kullanilirsa, 378.
sayfadaki Deger kayb/ kurallarina
uyun.
0004 |KISA DEVRE Motor kablolarinda veya
(2340) motorda kisa devre.
0305 hit 3 Hasarli motor veya Motor ve kablo yalitimini kontrol edin.
motor kablosu. Motor sargilarini kontrol edin

Saruci dahili hatasi. Surdcly degistirin.

Motor bagh olmadiginda

dahi suricu start komutu

sonrasinda bir asir akim

hatasi verir (bu dene-

mede skaler kontrol kul-

lanin).

STO hatlarinda yiksek | STO kablolarini kontrol edin ve yakin-

frekansli gurdltd. daki gurdltd kaynaklarini ortadan kal-

dirin.
0006 |DC DUSUK GER | Ara devrenin DC gerilimi | Giris besleme kaynagini ve sigortalari
(3220) yeterli degildir. kontrol edin.
0305 bit 5 Dusuk gerilim kontrol Dusuk gerilim kontrol cihazinin agik
cihazi devre disi birakil- | oldugundan emin olun (2006 DUSUK
mis durumdadir. VOLT KONT parametresi).




Hata izleme 361

KOD |HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
Girig gucu hatti faz1 yok. | Start, stop ve ¢alisma sirasinda
multimetre ile giris ve DC gerilimini
Ol¢ctin veya 0107 DC BARA GERILIMI
parametresini kontrol edin.
Sigorta yanmis Girig sigortalarinin durumunu kontrol
edin.
Dogrultucu koprusu Suriclyu degistirin.
dahili hatasi.
0007 |AIl1 KAYIP All analog giris sinyali
(8110) 3021 Al1l HATA LIMIT
) parametresi tarafindan
0305 bit 6 tanimlanan limitin altina
(programlanabilir | dustu.
ggtoalfosnokzs%onu Analog giris sinyali zayif | Analog giris kaynag! ve kablo baglan-
’ veya yok. tilarini kontrol edin.
Analog giris sinyali hata | 3001 AI<MIN FONKSIiYON ve 3021
limitinin altinda. All HATA LIMIT parametrelerini
kontrol edin.
0008 |AI2 KAYIP Al2 analog giris sinyali
(8110) 3022 Al2 HATA LIMIT
) parametresi tarafindan
0305 bit 7 tanimlanan limitin altina

(programlanabilir
hata fonksiyonu
3001, 3022)

dasta.

Analog giris sinyali zayif
veya yok.

Analog giris kaynagi ve kablo baglan-
tilarini kontrol edin.

Analog giris sinyali hata
limitinin altinda.

3001 AI<MIN FONKSIYON ve 3021
All HATA LIMIT parametrelerini
kontrol edin.
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(programlanabilir
hata fonksiyonu
3002)

lesmeyi kesmis.

KOD |HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
0009 | MOT ASIR SICAK | Motor sicakligi tahmini
(4310) degeri ¢ok yiiksek.
0305 bit 8 Asir yuk veya yetersiz Motor degerlerini, yiki ve sogutmayi
ggganong‘B%%O/nu Hatall devreye alma Devreye alma verisini kontrol edin.
Veris. 3005...3009 hata fonksiyon paramet-
3504) ) .
relerini kontrol edin.
Isinmayi 6nlemek icin IR
kompanzasyonunu (2603 IR KOMP
GER parametresi) minimum dizeye
indirin.
Motor frekansini kontrol edin (yiksek
giris akimi ile dusuk calisma frekansi
bu hataya neden olabilir).
Motoru sogumaya birakin. Gerekli
soguma suresi periyodu 3006 MOT
TERM ZAM parametresinin degerine
baghdir. Motor sicakligi tahmini degeri
yalnizca motora gug verildiginde
hesaplanir.
Olculen motor sicakhgi, | Hata seviyesinin degerini kontrol edin.
3504 HATA LIMIT Sensor gergek sayisinin 3501 SEN-
parametresiyle girilen SOR TiP parametresi tarafindan ayar-
hata limitini asti. lanan degerle ayni olup olmadigini
kontrol edin.
Motoru sogumaya birakin. Motor
sogutmanin diizgtin oldugundan emin
olun: Sogutma fanini, sogutma yizey-
lerinin temizligini vb. kontrol edin.
0010 |PANEL KAYIP Sarucu icin aktif kontrol | Panel baglantisini kontrol edin.
(5300) konumu olarak secilmis | Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
0305 bit 9 bir kontrol paneli haber- | gdin.

3002 PANEL HAB HATASI parametre-
sini kontrol edin.

Kontrol panel konnektérini kontrol
edin.

Montaj platformuna kontrol panelini
tekrar takin.

Eger surici harici kontrol modunda
(REM) ve calisma/durdurma ve yon
komutlarini ve referanslarini kontrol
paneli tzerinden kabul edecek sekilde
ayarlanmis ise:

Grup 10 START/STOP/YON ve 11
REFERANS SECIMI ayarlarini kontrol
edin.
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KOD |HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
0011 |ID RUN HATA Motor ID run basariyla Motor baglantisini kontrol edin.
(FF84) tamamlanamadi. Devreye alma verilerini kontrol edin
0305 bit 10 (grup 99 BASLAMA VERILERI).
Maksimum hizi kontrol edin (para-
metre 2002). Motor nominal hizinin en
az %80'i olmahdir (parametre 9908).
ID run igleminin bolum ID run prose-
durd, 71. sayfadaki gore gerceklestiril-
diginden emin olun.
0012 | MOTOR STALL Motor, 6rnegin asiri yik | Motor yukint ve sricinin nominal
(7121) veya yetersiz motor glicu | degerlerini kontrol edin.
0305 bit 11 sebebiyle sikisma bolge- | 3010...3012 hata fonksiyon paramet-
(programlanabilir sinde caligmaktadir. relerini kontrol edin.
hata fonksiyonu
3010...3012)
0014 |HARICI HATA 1 Harici hata 1 Harici cihazlarda hata olup olmadigini
(9000) kontrol edin.
0305 bit 13 3003 HARICI HATA 1 parametresi
(programlanabilir ayarini kontrol edin.
hata fonksiyonu
3003)
0015 |HARICI HATA 2 Harici hata 2 Harici cihazlarda hata olup olmadigin
(9001) kontrol edin.
0305 bit 14 3004 HARICI HATA 2 parametresi
(programlanabilir ayarini kontrol edin.
hata fonksiyonu
3004)
0016 | TOPRAK HATASI | Siricu, motor veya Motoru kontrol edin.
(2330) motor kablosunda toprak | Motor kablosunu kontrol edin. Motor
0305 bit 15 hatasi tespit etti. kablo uzunlugu maksimum spesifikas-
lanabili yonlarini gegcmemelidir. Bkz. bolum
E\Fg&gfr;m S"’}ngnh" Motor baglants datalar/, sayfa 387.
3017) 4 Not: Toprak hatasinin devre disi
birakilmasi surtcuye zarar verebilir.
Surdcu dahili hatasi. Dahili kisa devre topraklama hatasi
gOsterimine neden olabilir. Bu, toprak-
lama hatasi devre disi birakildiktan
sonra 0001 hatasi belirirse meydana
gelmistir. Strlcuyd degistirin.
0017 |DUSUK Motor yiiki, 6rnegdin Calistirilan ekipmanda bir sorun olup
YUKLENME calistirilan ekipmaninda | olmadigini kontrol edin.
(FFBA) bulunan bir serbest 3010...3012 hata fonksiyon paramet-
0306 bit 0 birakma mekanizmasi relerini kontrol edin.

(programlanabilir
hata fonksiyonu
3013...3015)

sebebiyle ¢ok dusik.

Motor glicinl surtci gucuyle karsi-
lastirin.
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KOD |HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
0018 | TERMIK HATA Sdriuci sicakhgi termis- | Ortam sicakliginin ¢cok dusik
(5210) tor calisma seviyesinin | olmadigini kontrol edin.
0306 bit 1 Uzerinde.
Surdcu dahili hatasi. Surdcly degistirin.
Saracu dahili sicakhk
Olgumu icin kullanilan
termistor acik veya kisa
devre yapmis
0021 |AKIM OLCUM Surtict dahili hatast. Surtictyu degistirin.
(2211) Akim 6lcum araligi disin-
0306 bit 4 dadhr.
0022 | BESLEME FAZI Ara devre DC gerilimi, Girig gucl hatti sigortalarini ve
(3130) eksik giris besleme hatti | kurulumu kontrol edin.
i fazi veya yanmis sigorta | Giris giicti besleme dengesizligini
0306 bit5 | hedeniyle salinim Koniol edin. Jesizlld
(programlanabilir | yapmakta. - :
3016) DC gerilimi dalgalanmasi | 2619 DC SABITLEYICI hata fonksiyon
nominal DC geriliminin parametresini kontrol edin.
%214'Un0 astiginda acma
meydana gelir.
0023 | ENKODER HATA | Puls enkoder ve puls Puls enkoder ve baglantisini, puls
(7301) enkoder arayliz modulti | enkoder arayiiz modulunu ve
0306 bi arasinda veya modul ve | baglantisini ve 50 ENKODER
It6 N surlcu arasinda haber- | parametre grubu ayarlarini kontrol
(programlanabilir | lesme hatasi. edin.
hata fonksiyonu
5003)
0024 | ASIRI HIZ Yanlis ayarlanmis mini- | Minimum/maksimum frekans
(7310) mum/maksimum hiz, ayarlarini kontrol edin (2001 MIN HIZ
0306 bit 7 yetersiz fren momenti ve 2002 MAX HIZparametreleri).
veya moment referan- - | potor frenleme momenti igin yeterliligi
sini kullanirken yukteki | kontrol edin.
degisimler sebebiyle M K liniin kullaniirlis
motor, izin verilen en " omelnt d_ontro unun Kullantirhgini
yiiksek hizin %120'si ontrof edin. _
oraninda daha hizli don- | Fren kiyici veya direncg(ler)e gerek
mekte. olup olmadigini kontrol edin.
Calisma arahgi sinirlari
2001 MIN HIZ ve 2002
MAX HIZ (vektor kontro-
linde) veya 2007 MIN
FREKANS ve 2008
MAKSIMUM FREK (ska-
ler kontrolde) parametre-
leri tarafindan ayarlanir.
0027 | KONFIG Dahili konfigirasyon Surdclyu degistirin.
DOSYASI dosyasi hatasi
(630F)

0306 bit 10
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0028 |SERIi 1 HATASI Fieldbus haberlesme Fieldbus haberlesme durumunu kont-
(7510) kesintisi rol edin. Bkz. bolum Dahili fieldbus'ls
bi fieldbus kontroll, sayfa 315, bolim
0306 bit11 Fieldbus adaptorlii fieldbus kontroli,
(programlanabilir sayfa 341 veya uygun fieldbus adap-
hata fonksiyonu tora kilavuzu.
3018, 3019) 3018 HAB HATA FONK ve 3019 HAB
HATA SURESI hata fonksiyonu
parametre ayarlarini kontrol edin.
Hat Uzerindeki baglantilan ve/veya
paraziti kontrol edin.
Ana Unitenin haberlesme yapabilme
durumunu kontrol edin.
0029 |EFB CON Konfigtrasyon dosyasi Dabhili fieldbus icin konfigirasyon
DOSYASI okuma hatasi dosyalarini okumada hata. Bkz.
(6306) fieldbus kullanim kilavuzu.
0306 bit 12
0030 |FORCE TRIP Acma komutu Fieldbus hata agcmaya neden oldu.
(FF90) fieldbus'tan alind Bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.
0306 bit 13
0034 | MOTOR FAZI Eksik motor fazi veya Motoru ve motor kablosunu kontrol
(FF56) motor termistor rolesi edin.
i (motor sicakligi 6lc- Motor termistor rolesini (eger varsa
0306 bit 14 minde kullanilir) hatas! | kontrol edin. (eg )
nedeniyle motor devresi
hatasi.
0035 |CIKIS Hatali giris besleme ve | Olasi gug kablosu hatasi tespit edildi.
KABLOLAMA motor kablo baglantisi Giris gucl baglantilarinin sdrtci
(FF95) (6rnegin, giris besleme | cikisina baglanmadigini kontrol edin.
: kablosu suruct motor ire aiiei 0 T
0306 bit 15 o o Girig guct Uggen toprakl bir sistemse
! lanabil baglantisina baglanmis). | ye motor kablosu kapasitansi yiik-
E‘progfrarﬂ anabilir sekse hata g6z ard edilebilir. Bu hata
ata fonksiyonu 3023 KABLAJ HATASI parametre-
3023) siyle devre digi birakilabilir.
0036 |UYUMSUZ SW Yuklenen yazilim uyumlu | YUkli olan yazilim suricuyle uyumlu
(630F) deqil. degil. Yerel ABB temsilcinizle
0307 bit 3 baglantiya gegin.
0037 |CB ASIR SICAK | Surtci kontrol paneli Ortam sicakhg@inin asiri olup olmadi-
(4110) asiri Isinmis. Hata agma | gini kontrol edin.
0305 bit 12 sinin 95°Cdir. Faz arizasi olup olmadigini kontrol

edin.

Hava akisinda engel olup olmadigini
kontrol edin.

Kabin boyutlandirmasini ve
sogutmasini kontrol edin.
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KOD |HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
0044 | GUVENLI STO (Guvenli moment Guvenlik devresi kesintisi i¢in
MOMENT kapatma) talep edildi ve | beklenen tepki bu degilse STO
KAPATMA dogru sekilde calisiyor. | terminalleri X1C'ye bagh guvenlik
(FFA0) devresinin kablolarini kontrol edin.
0307 bit 4 Parametre 3025 STO Farkli tepki gerekiyorsa, 3025 STO
CALISMA, hataya tepki | CALISMA parametresinin degerini
verecek sekilde ayarlan- | degistirin.
mis. Calistirmadan énce hatayi resetleyin.
0045 |STO1 KAYBI STO (Guvenli moment STO devre kablolarini ve STO devre-
(FFAL) kapatma) giris kanali 1'in | sindeki kontaklarin agilmasini kontrol
0307 bit 5 enerji kesilmesi ancak edin.
It kanal 2'nin enerjisi
kesildi. Kanal 1'deki
acma kontaklar1 hasar
gormdis olabilir veya bir
kisa devre olabilir.
0046 |STO2 KAYBI STO (Guvenli moment STO devre kablolarini ve STO devre-
(FFA2) kapatma) giris kanall sindeki kontaklarin agilmasini kontrol
0307 bi 2'nin enerji kesilmesi edin.
7bit6 ancak kanal 1'in enerjisi
kesildi. Kanal 2'deki
acma kontaklar1 hasar
gormds olabilir veya bir
kisa devre olabilir.
0101 | SERF CORRUPT [ Surucu dahili hatasi. Surdclyi degistirin.
(FF55)
0307 bit 14
0103 | SERF MACRO
(FF55)
0307 bit 14
0201 |DSPT1 Surdcu dahili hatasi. Fieldbus kullanimdaysa, haberles-
OVERLOAD meyi, ayarlari ve kontaklari kontrol
(6100) edin. Hata kodunu not edin ve yerel
0307 bit 13 ABB temsilciniz ile irtibat kurun.
0202 |DSP T2
OVERLOAD
(6100)
0307 bit 13
0203 |DSP T3
OVERLOAD
(6100)
0307 bit 13
0204 |DSP STACK
HATA
(6100)
0307 bit 12
0206 |CB ID HATA Surdcu dahili hatasi. Surdcly degistirin.
(5000)

0307 bit 11




Hata izleme 367

KOD

HATA

SEBEP

YAPILMASI GEREKENLER

1000

PAR HZRPM
(6320)
0307 bit 15

Hatali hiz/frekans limiti
parametre ayari

Parametre ayarlarini kontrol edin.
Asagidakilerin gecerli olup olmadigini
kontrol edin:
e 2001 MIN HIZ <

2002 MAX HIZ

* 2007 MIN FREKANS <
2008 MAKSIMUM FREK

e« 2001 MIN HIZ /
9908 MOTOR NOM HIZ,
2002 MAX HIZ /
9908 MOTOR NOM HIZ,
2007 MIN FREKANS /
9907 MOTOR NOM FREK ve
2008 MAKSIMUM FREK /
9907 MOTOR NOM FREK sinir
dahilinde.

1003

PAR Al OLCEK
(6320)
0307 bit 15

Hatali Al analog girisi
sinyal ol¢eklendirmesi

13 ANALOG GIRISLER parametre
grubu ayarlarini kontrol edin. Asagida-
kilerin gecerli olup olmadigini kontrol
edin:
e 1301 MINIMUM AI1 <

1302 MAXIMUM All

e 1304 MINIMUM AI2 <
1305 MAXIMUM Al2.

1004

PAR AO OLCEK
(6320)
0307 bit 15

Hatali analog cikis AO
sinyal dlceklendirmesi

15 ANALOG CIKISLAR parametre
grubu ayarlarini kontrol edin. Asagida-
kilerin gecerli olup olmadigini kontrol
edin:
e 1504 MINIMUM AO1 <

1505 MAXIMUM AO1.

1005

PAR PCU 2
(6320)
0307 bit 15

Hatali motor nominal
gucu ayari

9909 MOTOR NOM GUC parametresi
ayarini kontrol edin. Asagidakiler
uygulanmalidir:

* 1,1 <(9906 MOTOR NOM AKIM -
9905 MOTOR NOM GER - 1,73/
Pn) < 3,0

Burada Py = 1000 - 9909 MOTOR

NOM GUC (birimler kW cinsinden ise)

veya Py = 746 - 9909 MOTOR NOM
GUC (birimler hp cinsinden ise).

1006

PAR HAR ROLE
(6320)
0307 bit 15

(programlanabilir
hata fonksiyonu
3027)

Hatali réle ¢ikis uzantisi
parametreleri

Parametre ayarlarini kontrol edin.

Asagidakilerin gecerli olup olmadigini

kontrol edin:

» Cikis rélesi moduli MREL-01
surtciye bagh durumda. Bkz. 0181
UZANTI parametresi.

¢ 1402 ROLE CIKISI 2, 1403 ROLE
CIKISI 3 ve 1410 ROLE CIKISI 4
sifir disinda degerlere sahip.

Bkz. MREL-01 output relay module

user's manual (3AUA0000035974
[English]).
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KOD |HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
1007 | PAR FBUS KAYIP | Fieldbus kontroli Fieldbus parametre ayarlarini kontrol
(6320) devreye alinmamis. edin. Bkz. Fieldbus adaptorll fieldbus
0307 bit 15 kontrolU boluma, sayfa 341.
1009 |PARPCU1 Hatali motor nominal Parametre ayarlarini kontrol edin.
(6320) hiz/frekans ayari Enduksiyon motoru igin asagidakiler
0307 bit 15 uygulanmalidir:
¢ 1<(60-9907 MOTOR NOM FREK
/ 9908 MOTOR NOM HIZ) < 16
* 0,8<9908 MOTOR NOM HIZ /(60 -
9907 MOTOR NOM FREK /9913
MOTOR CIFT KUTUP) < 0,992
Sabit miknatisli senkron motor igin
asagidakiler uygulanmalidir:
* 9908 MOTOR NOM HIzZ /
(60 - 9907 MOTOR NOM FREK /
9913 MOTOR CIFT KUTUP) = 1,0
1015 | PAR KUL. U/F Hatali gerilim / frekans 2610 KUL TANIMLI U1 ... 2617 KUL
(6320) (U/f) orani gerilim ayari. | TANIMLI F4 parametre ayarlarini
0307 bit 15 kontrol edin.
1017 |PAR SETUP 1 Asagidakilerden sadece | Frekans cikisini, frekans girisini veya
(6320) ikisi ayni anda kullanila- | enkoderi devre disi birakin:
0307 bit 15 bilir: MTAC-01 puls « transistor ¢cikisini dijital mod olarak

enkoder araytiz moduld,
frekans giris sinyali veya
frekans cikis sinyali.

degistirin (parametre degeri 1804
TO MOD = 0 [DIJITAL]) veya

» frekans girisi se¢imini, asagidaki
parametre gruplarinda diger deger
olarak degistirin
11 REFERANS SECIiMi, 40
PROSES PID GRUBU 1, 41
PROSES PID GRUBU 2 ve
42 HARICI / TRIM PID veya

* MTAC-01 puls enkoder arayiz
modulunt devre digi birakin
(parametre 5002 ENKODER
ETKINLESTIR) ve cikarin.




